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11. Tóm tắt các kết quả mới của luận án: 

      Luận án trình bày các kết quả nghiên cứu mới về tính ổn định, bán kính ổn định của 

phương trình động lực trên thang thời gian, bao gồm: 

1. Đưa ra khái niệm số mũ Lyapunov trên thang thời gian và nghiên cứu mối quan hệ 

giữa số mũ Lyapunov với tính ổn định của các phương trình động lực tuyến tính 

trên thang thời gian trong các trường hợp ma trận các hệ số bị chặn hoặc là hằng số; 

2. Thiết lập được một số kết quả về tính ổn định vững của các phương trình động lực 

ẩn với nhiễu Lipschitz và định lý ổn định kiểu Bohl-Perron cho các phương trình 

động lực ẩn trên thang thời gian. Đưa ra khái niệm số mũ Bohl và nghiên cứu mối 

quan hệ giữa tính ổn định mũ với số mũ Bohl khi các phương trình động lực chịu 

nhiễu; 

3. Đưa ra được công thức bán kính ổn định của các phương trình động lực ẩn trên 

thang thời gian dưới một số lớp nhiễu có cấu trúc. 

12. Khả năng ứng dụng thực tiễn:  

Các vấn đề của đề tài có tính thời sự, các kết quả thu được có ý nghĩa khoa học, có 

triển vọng áp dụng trong nhiều bài toán thực tế trong nhiều lĩnh vực khoa học - kỹ thuật. 

13. Các hướng nghiên cứu tiếp theo: 

1. Sử dụng nội dung số mũ Lyapunov trên thang thời gian để nghiên cứu tính ổn định 

đối với các hệ động lực phi tuyến được tuyến tính hóa;  

2. Tiếp tục nghiên cứu tính ổn định hóa, ổn định hóa vững và/hoặc mở rộng đến tính 



điều khiển được... của phương trình động lực ẩn tuyến tính, thời gian biến thiên. 

3. Nghiên cứu mối quan hệ giữa số mũ Bohl và tính ổn định vững của các phương trình 

động lực ẩn dưới các nhiễu phi tuyến tính. 
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